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  * / ( )
b) / PID
a)PID ( / ) AT
b) / PID AT
c) / PID AT( )
d) / PID AT( )
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a)
 K,J,T,E,

 -100   (2.0 +1digit)
 -100 500  (1.0 +1digit)
 500    ( 0.2%+1digit)

 N,S,R,W5Re/W26Re,PLII
 0      (4 +1digit)
 0 1000    (2 +1digit)
 1000   ( 0.2%+1digit)
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 1000   ( 0.2%+1digit)
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  200   (0.4 +1digit)
  200   ( 0.2%+1digit)

c)
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0(0.0) 100(100.0)( )
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0(0.0) /( )
                :1 /1 ( ) 
i) -5.0 105.0 )

* /
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  10
b)SSR
     DC0/12V 600 /20mA

c)  DC4 20mA  DC0 20mA
500
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        ( 1K
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    0.5A 40
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OUT2 300 /40mA
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c)DC24V 11.5A
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Ｋ０１
Ｋ０２
Ｋ０３
Ｋ０４
Ｋ０５
Ｋ０６
Ｋ４１
Ｋ４３
Ｋ０９
Ｋ１０
Ｊ０１
Ｊ０２
Ｊ０３
Ｊ０４
Ｊ０５
Ｊ０６
Ｊ１５
Ｊ０７

Ｄ０１
Ｄ０２
Ｄ０３
Ｄ０４
Ｄ０５
Ｄ０６
Ｄ０７
Ｄ０８
Ｄ０９

※ 

*2 

  250Ω 　　

※ 
   -1999～+9999
　（ )

0～200℃
0～400℃
0～600℃
0～800℃
0～1000℃
0～1200℃

－200～+1372℃
－199.9～+400.0℃

0.0～400.0℃
0.0～800.0℃
0～200℃
0～400℃
0～600℃
0～800℃
0～1000℃
0～1200℃

－200～+1200℃
－199.9～+300.0℃

－199.9～+649.0℃
－199.9～+200.0℃
－100.0～+50.0℃
－100.0～+100.0℃
－100.0～+200.0℃

0.0～50.0℃
0.0～100.0℃
0.0～200.0℃
0.0～300.0℃
0.0～500.0℃

－199.9～+649.0℃
－199.9～+200.0℃
－100.0～+50.0℃
－100.0～+100.0℃
－100.0～+200.0℃

0.0～50.0℃
0.0～100.0℃
0.0～200.0℃
0.0～300.0℃
0.0～500.0℃

K
Pt100

JPt100
J

Ｔ０２
Ｔ０３
Ｔ０５
Ｔ０６
Ｓ０２
Ｒ０２
Ｅ０１
Ｅ０２
Ｂ０１
Ｂ０２
Ｎ０１
Ｎ０２
Ａ０１
Ａ０２
Ｗ０１
Ｗ０２

－199.9～+100.0℃
－100.0～+200.0℃
－199.9～+300.0℃

0.0～400.0℃
0～1769℃
0～1769℃
0～800℃
0～1000℃

400～1800℃
0～1820℃
0～1200℃
0～1300℃
0～1300℃
0～1390℃
0～2000℃
0～2320℃

T

S
R
E

B

N

PLII

W5Re/
W26Re

３０１
４０１
５０１
６０１
７０１
８０１

0.0～100.0(%)
0.0～100.0(%)
0.0～100.0(%)
0.0～100.0(%)
0.0～100.0(%)
0.0～100.0(%)

DC 0～1V
DC 0～5V
DC 0～10V
DC 1～5V
DC 0～20mA
DC 4～20mA

*1:PID 2
 RB100 2 3 ( , 2 , ) 

Ｄ１０
Ｐ０１
Ｐ０２
Ｐ０３
Ｐ０４
Ｐ０５
Ｐ０６
Ｐ０７
Ｐ０８
Ｐ０９
Ｐ１０

*2

*2

*1
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FAIL
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4：   　

3：  　

1：   : A
 : B
 : N

 : N

 : 5

2：  

： STOP/RUN ＋ MAN/AUTO

－ － －＊□ A□□□R B   0 0F K09 8 Y 2 1/

1 : 4 20mA 

C
T

1

2( ):0 10V
( ) 2 (DO1+DO2

：PID動作(逆動作) 　
：K 0.0～400.0℃

：　     （ ：4～20mA）
：　     K 　0.0～400.0℃

1：       1 　 2： 1
： 1点（DC 0～10V）

：    STOP/RUN ＋ MAN/AUTO

　

　

　

SV1～SV4
SV1～SV2 ＋ STOP/RUN
SV1～SV2 ＋ MAN/AUTO 
SV1～SV2 ＋ 
STOP/RUN ＋ MAN/AUTO
STOP/RUN ＋ 
MAN/AUTO ＋ 

X
Y
Z

1

2

K09
8
Y

2

 F

(DO) OUT1、OUT2)

OUT2

OUT2（ ）

O
U

T1

 (負荷10mA)  (負荷20mA)

DO ４

DO ４

DO ４

DO ４
DO ４

DO ４

DO ４

DO ４

DO ４

DO ４

DO ４ DO ４ DO ４

DO ４

DO ４

DO ４
DO ４

DO ２
DO ２

DO ２

DO ２

DO ２
DO ２
DO ２

DO ２

DO ２ DO ２

DO ２ DO ２

DO ２

(負荷10mA)

( 20mA)

(DO) OUT1、OUT2)

※ ※ ※

※ ※

※

※ ※ ※

※

※

※

※

※　 DO3 4 DO3 4)
OUT2 (DO) 2 (DO1,DO2) 40mA V

SSR

SSR

SSR

SSR

・
・

*2
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0
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+0
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0
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（ 1 10mm)
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6

( )
6

( )
6

L

L=48Xn-3
n : (2≦n≦6)

L=48Xn-3
n : (2≦n≦6)

+0.6
0

L=96Xn-4
n : (2≦n≦6)

+0.8
0

92
+0

.8 0

( )
6

L

92
+0

.8 0

1 10mm

*1

2545
+0.6

0

45
+0

.6 0
25

● RB100

（ 1 10mm)

L=48Xn-3
n : (2≦n≦6)

+0.6
0

( )
6

L

45
+0

.6 0

*1

( )

2

4

L=72Xn-4
n : (2≦n≦6)

7

( )

2568
+0.7

0

68
+0

.7
0

30

45
+0

.6 0

92
+0.8

0

25

L
+0.7

0

68
+0

.7 0

+0
.8 0

L

92
+0.8

0

( )
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2
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※ 。
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2
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48
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7.9 1.0 60

91
.8

11
2

6544
.8

7.9 1.0 63
48

44
.8 65

44
.8

48

96
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72
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7.9 1.0 60
81.7

67
.8 8868
.5

*1
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70.1
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2
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.8
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2
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9
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2

3

4

5

6

16

17
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22
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 RB700

 RB400

 RB500

1

2

3

4

5

6

13

14

15

16

17
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7

8

9

10

11

12

 RB100

AC DC

CT1

CT2

COM

SG

RS-485

A

B

B

COM

DI2

DI1

AC DC

NO

NO

NO

NO
DO1

DO2

T/R(A)

T/R(B)2 OUT2

SSR( )/

2

NO

NO

NO

NO
DO1

DO2 1, 2

A

B

B

SG

RS-485T/R(A)

T/R(B)

COM

DI2

DI1

NO

NO
DO3

DO4 3, 4

CT1

CT2

COM

COM

RB900 2 RB400 KFB400-58 KRB400-36 KRB100-36KRB900-36

KFB400-58 KCA100-517

RB400/500 RB100RB400/500 RB100 RB900RB900

5.
5

25

3.5

KD100-55

 

CTL-6-P-N
CTL-12-S56-10L-N

CTL-6-P-N CTL-12-S56-10L-N (  : mm)

φ 5.8

14.5
25

21
10

130

φ 12
M3  4

40

30 40

7.
5

15

100

COM

COM

AC DC

NO

NO

NO

NO
DO3

DO4 A

B

B

SG

RS-485T/R(A)

T/R(B)

COM

DI2

DI1

NO

NO
DO1

DO2

CT1

CT2

COM

COM

COM

8

19 2013 14 15 16 17 18 21 22 23 24

7 8 9 10 11 121 2 3 4 5 6

RB700

KCA700-53

1 OUT1

SSR( )/ (3)

(1)
(2)

2 OUT2

SSR( )/

2

1 OUT1

SSR( )/

(3)

(1)
(2)

2 OUT2

SSR( )/

2

1 OUT1

SSR( )/

3, 4

1, 2

(3)

(1)
(2)
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